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Abstrak 

Motor lislrik sudah 111e11jadi keb11111ha11 sehari-hari 1111/uk 111e11ggerakka11 peralatm1 dan 111esi11 
yang memban/11 perke1jaa11. Sebuah 1110/or listrik 111engg1111aka,1 energi listrik 1111/uk menghasilkan energi 
mekanis. Motor listrik beke,ja dengan elektro111ag11etik, prinsip dasar pada 1110/or yang berbasis 
e/ektromagnelik adalah me111anfaa1ka11 gaya 111eka11is pada kawat-kawa/ pembawa arus yang berada di 
da/am sebuah medan magnet. 

Untuk itu, tugas akhir ini memaparkan tentang bagai111a11a cara pe111b11ata11 rangkaian penggerak 
motor DC untuk mengatur kecepalan yaitu dengan menggunakan rangkaia,1 H-Bridge yang dikemas 
sedemikian rupa da/am bentuk IC L298, selain itu bagaimana pembuatan model malematika dari 
pengenda/ian kecepalan motor DC tersebul 1111111k fungsi transfer pada mat/ab I si11111/i11k. Kemudin 
pembua/an rangkaian umpan batik dari kecepatan motor DC dengan menggunakan sensor kecepatan 
oplocoupler. 

Abstract 

Electric motors has been needed eve1y day for moving tools and machine which help working. An 
electric motor used electric energy to produce energy mechanics. Electric motor works with 
electromagnetic, base principle at motors with basic electromagnetic is to use style force mechanics at 
wires to bring current in a magnet field. 

For that, this final task explain how to make circuit driver DC motor lo regulate speed with H
Bridge circuit to prepare in shape IC L 298, beside that how to make mathematic model from to reins DC 
motor speed to be transfer jimction at mat/ab I simulink. Then to make circuit feedback from DC motor 
speed with use speed sensor optocoupler. 

1. Pendahuluan

Motor listrik sudah menjadi 
kebutuhan sehari-hari untuk menggerakkan 
peralatan dan mesin yang membantu 
perkerjaan manusia. Sebuah motor listrik 
menggunakan energi 
listrik untuk r.1engh?.silkan e.1erg! mekanis. 
Proses kebalikan, yang menggunakan 
energi mekanis untuk menghasilkan energi 
Iistrik, dilakukan dengan sebuah generator 
atau dynamo. Motor listrik bekerja dengan 
elektromagnetik, prinsip dasar 
pada motor yang beruasis elektromagnetik 
adalah memanfaatkan gaya mekanis pada 
kawat-kawat pembawa arus yang berada di 
dalam·sebuah medan magnet. 

Kebanyakan motor magnetis berupa 
rotari, tetapi motor linier pun ada. Pada 
sebuah motor rotari, bagian berputar 
(biasanya di bagian dalam) disebut dengan 
rotor, dan bagian yang diam disebut stator. 
Rotor berputar karena kawat-kawat dan 
medan me.gnet disusun sedemikian ,upa 
sehingga torsi dihasilkan pada poros 
rotor. Motor memiliki elektromagnet 
(magnet listrik) yang dililitkan pada rangka 
(frame) yang disebut arus jangkar. Yang 
tepat, arus jangkar ini merupakan bagian 
dari motor dimana masukan tegangan Iistrik 
disuplai. Baik rotor ataupur. stator dapat 
bertindak sebagai arus jangkar, t�rgantung 
pada desain motornya. 


















